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Uporabnikom Golovca
Zadeva: Vabilo na 2. delavnico projekta URBforDAN za uporabnike Golovca
Spostovani,

na prvi delavnici, ki smo jo izvedli novembra 2018, smo vas seznanili, da Mestna ob¢ina Ljubljana
(MOL) kot vodilni partner sodeluje v mednarodnem projektu URBforDAN — upravljanje in raba
urbanih gozdov kot naravne dedi$¢ine v podonavskih mestih. Cilj projekta je izboljSati upravljanje z
urbanimi gozdovi, predvsem v smislu urejanja za potrebe oddiha, rekreacije in vzgoje ter
izobraZevanja.

Zelimo vam predstaviti rezultate prve delavnice z izvle¢ki analize vprasalnikov, poleg tega pa tudi
najbolj perede tematike, ki jih bomo lahko le s skupnimi mo¢mi uspesno razresili. Z drugo delavnico
vas Zelimo e aktivneje vkljuciti v projekt, ker je potrebno dolociti vsebine in njihovo prostorsko
razmestitev po Golovcu.

S tem namenom vas vljudno vabimo na

2. DELAVNICO URBforDAN ZA UPORABNIKE GOLOVCA

De!avnica bo v torek, 12. marca 2019, od 17.30 do 19.30
v prostorih Cetrtne skupnosti Trnovo (Devinska ulica 1b, 1000 Ljubljana).

Zaradi omejenega $tevila mest se je na delavnico potrebno prijaviti. Prosimo vas, da nam svojo
udelezbo potrdite na elektronski naslov jurij.kobe@]ljubljana.si ali na telefonsko Stevilko 01 306 1761,
najkasneje do etrtka, 7. marca 2019.

Ve¢ informacij o projektu lahko poiScete na spletni povezavi https://www.ljubljana.si/sl/moja-
ljubljana/evropska-sredstva-za-ljubljano/projekt-urbfordan/.

V upanju, da se boste delavnice udelezili, vas lep //pozdra ljamo.

Pripravil: Jurij Kobe -
Vsebinski vodja projekta URBforDAN_~ /=
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